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A specializacio képzési célja

@ alapos elméleti hattér igényes
o szabalyozaselméleti,
e szilardtest mechanikai,
e aramlas-, ho- és elektrotechnikai problémak modellezéséhez
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o szabalyozaselméleti,
e szilardtest mechanikai,
e aramlas-, ho- és elektrotechnikai problémak modellezéséhez

idében véltozé folyamatok matematikai vizsgalata

modellek validalasa — mérések, mérdeszkdzok tervezése
aramlastechnikai folyamatok kisérleti és numerikus vizsgalata
hétranszport problémak vizsgalata

elektromagneses terek analitikus és numerikus analizise
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Kiknek ajanljuk?

Azoknak a Hallgatoknak, akiket érdekelnek
@ a mechanika tovabbi alkalmazési lehetdségei
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v

A megszerzett tudas felhasznalasi lehetdségei

Elhelyezkedés
@ a mechatronikai eszkdzok tervezése terlletén
@ igényes miiszaki szamitasokat, méréseket végzo vallalatoknal
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Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt
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Kdvetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

A specializacié valasztas feltételei
@ 90 kredit

@ Matematika szigorlat

@ Rezgéstan (BMEGEMM BXM4)

@ létszamkorlat: 32 f6 (rangsor: kumulalt atlag)
@ angol nyelvismeret
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Képzési tablazat

Tantargy Targykod 5. félév 6. féléev | 7.félév
e:gy:l kr|e:;gy:l kr|e:gy:l kr

Végeselem modszer alapjai BMEGEMMBXVE | 2:0:1 f 3

Aramlastan BMEGEATBM11 | 2:1:1 v 5

Differencidlegyenletek és numerikus BMETE93AX11 210v4

modszereik mérndkdknek

Robotmechanizmusok dinamikdja  BMEGEMMBMRO 220 f5

Termomechanika alapjai BMEGEMMBXTE 1:0:1 £ 3

Elektromagneses terek modellezése BMEVIHVA002 2:02v4

Elektromechanika és alkalmazasai BMEVIAUA038 2:02v5

Aramlasok numerikus modellezése  BMEGEATBMO4 1:02f14

Hétechnika BMEGEENBMHO 1:2.0f4

Optimalis iranyitas BMEGEMIBMOI 21:0f3
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Termomechanika alapjai

El6adé: Dr. Hénap Gabor

@ a hdomérsékletmezd hatasa az alakvaltozasi és fesziiltségi allapotra

von Nises
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Termomechanika alapjai

El6adé: Dr. Hénap Gabor
@ a hdmérsékletmezd hatasa az alakvaltozasi és feszliltségi allapotra
@ szilardsagtani és hétani kapcsolt problémak
@ hofesziiltségek: rudak, tarcsak, tébbrétegli hengerek, MEMS-ek

@ analitikus és numerikus modszerek, végeselem moédszer
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Robotmechanizmusok dinamikaja

El6addk: Dr. Stépan Gabor, Vizi Maté
@ mechanizmusok kinematikai és kinetikai leirasa, tervezése
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Robotmechanizmusok dinamikaja

El6addk: Dr. Stépan Gabor, Vizi Maté
@ mechanizmusok kinematikai és kinetikai leirasa, tervezése
@ pozicié-, er6szabalyozas és egyensulyozas problémai
@ az idbkésés, mintavételezési idd szerepe a robotszabalyozasban
@ rezgesi frekvenciak és mikro-kaotikus mozgasok okai

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Szakmai gyakorlatok, szakdolgozatok

Ipari kapcsolatok
BOSCH, CFD.HU, eCon, Furukawa, General Electric, Knorr-Bremse
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Kbzlekedés dinamikajanak modellezése
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Implementation of a 2D lidar based SLAM algorithm for a mobile robot
Modelling of human balancing considering reaction time

Kézlekedés dinamikdjanak modellezése

Puli holdjar6 jarészerkezetének mechanikai vizsgalata
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Kutatasi projektek, TDK

MTA-BME Lendulet Emberi Egyensulyozas Kutatocsoport
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